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1. 9�  ux , uy  �ก4����
 2. ����ก��ก�����
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���
�
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     3. 
����%9��#��2+ก��  Sx = uxt  ��
�����%5� 5 2("�9��กก�!�  ay = g
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Problem
1. #�����(ก�	���ก"-ก2(�  15  �+"���ก���
��
%

�� �+'+  ก��
����30

�������+��4�  20  �+"�")	��
���  &�+�)��(ก�	�"ก&-����
��
9)����ก�'�#����
%

������ก���+"�
ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2

15 m

30H

u
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2. I��ก��"&'		ก��ก#	����JK�"-ก2(�  20  �+"��������+��4�"�
  15  �+"�")	��
���
"�+
����  ��"&'��"ก&-����
�������9)����กL�
"-กก���+"�
ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2 

1. 10 2. 20
3. 30 4. 40

3. 
�ก����
�
9
-����
9)��ก ���  �+"�  �"��(ก�	�	��ก ���  ����(ก�	�ก����15 3

ก ��� ! �'�2(���ก���
  10  �+"�  &���������)�+'+���
����ก�������	
���#	��(ก�	�
� �ก�����
#!��	�#-�
��ก���
��$
   ��9��)��(ก�	�&(ก�"�		ก������	�"����4���)���30

ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2 
1. 25  m/s
2. 30  m/s
3. 35  m/s
4. 40  m/s

20 m

15 m/s
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4. �����"&'		ก��%

�������������+��4�"�
  u  �	&-��'�  A  ��"&'+����+��4�  
50  �+"�")	��
���  � �+'+  ก��
������  ���+��4�"�
  u  +��)���)�%�37

ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2 
1. 30  m/s
2. 40  m/s
3. 50  m/s
4. 60  m/s

5. #�����(ก�	���ก2
�+9P��+������
9
�����
  &���(ก�	��	�	�()%
	�ก�*
�
 2.0 ��
���
" �9
)�#	��(ก�	� ! �'�2(�2'�	�()2(���ก��������#����%

�����ก���+"�
(�+)"�	����I�#	���"��
#	�	�ก�*)
ก �9
�%9�  g  =  9.8  �+"�")	��
���2 
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6. �(ก�S
%9P)&(ก�����ก�'�  A  ���+�ก�������	
�������&�����  �������+��4�"�
  u  =  100  
�+"�")	��
���  ��� �+'+  ก��
������  �(ก�S
%9P)%5�������ก�'�  A  ��ก����45

I
��ก �������'�  C  ��)�ก��  10  ��
�������(�  +'+  +��)���)���  &��������ก�'�  A  &-�  B  θ

��)�ก��  500  �+"�
ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2 

1. 30

2. 37

3. 45

4. 53

7. ��)	���"&'+��  m  %9��&���+�"�+�������(�  &����"&'����+�����	
�����ก�'�  A  ��������ก
A  ��  B  �+)+����+WS�")��ก  B  ��  C  +�2�+���2��8�X���+�2�����
  0.1  
	��ก�����)��+��	��"&'"ก&-����
��"ก9)����ก�'�  C  %

������)�%�
ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2

1. 4  m
2. 2 3 m

3. 2 5 m

4. 2 6 m

A B

Cu = 100m/s

045H

500 m

ก ���

5 m

1 m

 2 m

 x

A

D

CB
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������������������ก����$#�'
�  2  �0�����)*'�$�(����)�ก(�

��ก�(�
=ux u cos θ

=uy u sin θ

�����ก  : =A → C vy uy + gt

= ������)�  (1)0 u sin θ + (−g)tAB → tAB = u sin θ
g tAC = 2u sin θ

g

�����ก  : =A → C Sx uxt = (u cos θ)(2u sinθ
g )

         sin 2θ

=   (2)Sx
u2(2 sinθ cos θ)

g → Sx = u2sin 2θ
g

�����ก  : =A → B vy
2

uy
2 + 2gSy

=   (3)0 (u sin θ)2 + 2(−g)Sy → Sy = u2sin2θ
2g
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-��
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���  ��$
��
!��1�(�2�����'�����+"�
���'�2'�����"�+� ����v1, v2

           H  ��$
����
�������9�)���'�����+"�
ก���'�2'�����
1 &���'�2'�����" ��ก�)��'�����+  �����	�9+�����
��$
    v2 > v1

2 &���'�2'�����2(�ก�)��'�����+  �����	�9+�����
��$
 v2 < v1

u x

u y
Sy

Sx

A

B

C

u
0

(����)

(����)

(���)

1

v1

v2
v  > v2 1

2

v1

v2

v  < v2 1
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8. ��ก�(������"&'��ก�'�  A  ��"ก����'�  C  ��9��)�����  x  +��)���)�%�
ก �9
�  g  =  10  �+"�")	��
���2 

1. 100  m
2. 120  m
3. 140  m
4. 160  m

9. ��ก#�	 8  #!���"&'ก�������
���  C  ��"&'+����+��4���)�%�
1.   20.2  m/s
2.   40.4  m/s
3.   80.6  m/s
4. 120.8  m/s

240 m

200 m

37H

x

A B

C
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10. "-ก9)�9
-��2(�  40  �+"�  &�����ก��2'
�S
		ก��ก_	ก"-ก�������+��4� 100 �+"�")	��
���
� �+'+���  ก��
����  ���	+ก�

��
ก4#����ก�	
9�
		ก����ก���JK�%

����60

���ก`�)�9�
��ก��2'
"ก&-����
����'������ก�
  ��9����+��4�#	�9�
���#����
ก �9
�  g  =  10  �+"�")	��
���2 

1. 125
2

3
m/s

2. 125
3

2
m/s

3. 250
2

3
m/s

4. 250
3

2
m/s

11. �(ก�	�ก�������
���ก���	
I)�
5)	���a����2��%
�(� &��#!�I)�
5)	���a��(ก�	�	�()
����'�2(�2'��	��  ��� �
�!9�+'+  θ

1. sin−1

5

2



2. sin−1

2

5



3. sin−1


2

29




4. sin−1


5

29




9�


100 m/s
40 m

60H

0

5 m

4 m
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12. �����	���
����������ก ���������	
�������+'+ก�+  ก��
����������	�"����4�  30

90  �+"�")	��
���  "�	�ก����)	�������#!���������	���
	�()2(���ก���
  110  �+"�
%9��(ก������&(ก�&&����������	
����������+��4�  10  �+"�")	��
���  %
��*����(�

�ก��
��)	�������%
#!����	�()9)����ก�&&��%

����ก���+"�
ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2

1. 10(6 3 + 2)

2. 10(7 3 + 2)

3. 10(8 3 + 2)

4. 10(9 3 + 2)

13. �&��
9
-�������	
���%

��2�
"���������+��4������  �+"�")	��
���  10 2

9
�ก��2ก��#	�����9
�����  � �%9�����9
�����"�	�%5��S
���2ก��  �S
���%5������$
5
������)�
���ก��2'
�S
����		ก��ก��กก���	ก�������+��4�  100  �+"�")	��
���  ����9
�����"����S

�	���� �+'+  ก��
����  	��ก�����)�  &��ก��2'
"กก�����&�	������9
�����"�	����
45

ก��2'
#!��&����9)����ก����9
�����		ก�����ก���+"�
ก �9
�%9�  g  =  10  �+"�")	��
���2

1. 200  m
2. 400  m
3. 600  m
4. 800  m

110 m
10 m/s

90 m/s

u

v
0
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