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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่36  หุ่นยนต์ยงิลูกบอล 

รูปแบบภารกจิ  

หุ่นยนตย์งิลูกบอล 

ค าอธิบาย 

หุ่นยนตย์งิลูกบอลเป็นหุ่นยนตท่ี์สามารถยงิลูกบอลออกจากรางเพื่อไปยงัวตัถุท่ีอยูด่า้นหนา้ได ้

โดยหุ่นยนตจ์ะมี Motor ทั้งหมด3 ตวัและ Sensor 1ตวั คือ Ultrasonic sensor และสุดทา้ยท่ีขาดไม่ได้

คือรางส าหรับใส่ลูกบอลเพื่อยงิ 

รูปแบบสนามในการทดลอง 

 

 

 

 

 

 

 

จากภาพของสนามจะเห็นไดว้า่เราจะมีเส้นสีด าฝ่ังขวาเป็นเส้นวางต าแหน่งของลอ้หุ่นยนต ์และมีเส้นตดั

ดา้นหนา้ส าหรับวางขวดใหไ้ดร้ะยะตามท่ีเราตอ้งการ 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

จากภาพโปรแกรม หุ่นยนตจ์ะเร่ิมเดินไปดา้นหนา้ 200 Degrees และหยดุลงจากนั้น Ultrasonic 

sensor จะส่งค่าท่ีไดไ้ปใหโ้ปรแกรม Range ตรวจสอบในช่วงขอมูล 50-100 จะเป็นเง่ือนไขท่ีเป็นจริง 

หุ่นยนตจ์ะยงิลูกบอลดว้ยความแรง 100 แต่ถา้หุ่นยนตเ์ห็นในระยะนอ้ยกวา่50 หรือมากกวา่100 หุ่นยนตจ์ะ

ยงิลูกบอลดว้ยความเร็วเพียง 70เพื่อแสดงให้เห็นวา่ Ultrasonic ไม่เขา้ระยะในการยงิ นอ้งๆนกัเรียนสามารถ

ติดตามชมการทดลองไดใ้นรายการเมืองหุ่นยนต ์ตอนท่ี 36 หุ่นยนตย์งิลูกบอล 

 

 

  

 

 


