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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่3   หุ่นยนต์เคลือ่นที่ได้อย่างไร Basic Bot 

รูปแบบภารกจิ  

เรียนรู้การท างานของ Large Servo Motor  

เพื่อฝึกเขียนโปรแกรมค าสั่ง Motor ใน 2 ลกัษณะ  

ค าอธิบาย 

 หุ่นยนต ์Basic bot เป็นการสร้างหุ่นยนตร์ถเพื่อเรียนรู้การท างานของ Large Servo Motor (มอเตอร์

ขนาดใหญ่)แบบ 2 Motor เพื่อฝึกเขียนโปรแกรมค าสั่ง Motor ใน 2 ลกัษณะคือ 

1. Move Steering  

 

2. Move Tank 

 

ความแตกต่างของ Move Steering กบั Move Tank คือ 

Move Steering จะเขียนค าสั่งท่ีควบคุมทั้ง 2 Motor ในคราวเดียวกนั ไม่สามารถสั่งแบบแยก Motor ได ้ซ่ึง

ทั้ง 2 Motor จะมีความสัมพนัธ์กนัเสมอ Move Tank จะเขียนค าสั่งท่ีแยกกนัทั้ง 2 Motor อยา่งอิสระ สามารถ

ท่ีจะเขียนค าสั่งท่ีแตกต่างกนัได ้
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

การท างานของ ในโปรแกรม 

การเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมใหร้ถวิง่ไปในทิศทางท่ีเราตอ้งการ เช่น 

1. ใหร้ถเดินหนา้ดว้ยการใชค้  าสั่งเป็น On for Seconds (วนิาที) 

2. ใหร้ถเล้ียวซา้ย ดว้ยการใชค้  าสั่งเป็น On for Degrees (องศา) 

3. ใหร้ถเล้ียวขวา ดว้ยการใชค้  าสั่งเป็น On for Degrees (องศา) 

4. ใหร้ถถอยหลงัดว้ยการใชค้  าสั่งเป็น On for Rotations (รอบของลอ้) 

 

 

 

 

 
 

 


