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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่4  หุ่นยนต์มีหู? 

รูปแบบภารกจิ  

เป็นการเปรียบเทียบกนัระหวา่ง Infrared sensor กบั Ultrasonic sensor 

 

ค าอธิบาย 

เป็นการสร้างหุ่นยนตร์ถเพื่อเรียนรู้การท างานของ Sound Sensor สามารถตรวจจบัเสียงไดสู้งสุด 90 

dB แต่การอ่านค่าของ Sound Sensor จะแสดงเป็นเปอร์เซ็นต ์(%) ไดถึ้ง 100 เปอร์เซ็นต ์

อุปกรณ์หลกัในการประกอบหุ่นยนต์ 

 

1. EV3 Intelligent Brick หรือ Controller 

 

 

 

2. Large Servo Motor (มอเตอร์ขนาดใหญ่) 

 

 

 

3. Sound Sensor ซ่ึงท าหนา้ท่ีตรวจจบัเสียงเป็นระดบัเปอร์เซ็นต์  
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

ลกัษณะของการเขียนโปรแกรมท่ีบงัคบัรถใหว้ิง่ไปเร่ือยๆจนกวา่จะมีเสียงดงัท่ีระดบัมากกวา่ 30 เดซิเบล

แลว้ใหร้ถเล้ียวซา้ย 90 องศา โดยการท างานในโหมดของ Loop(การท างานแบบวนซ ้ า) 

1. ใหร้ถเดินหนา้ดว้ยการใชค้  าสั่งเป็น On  (ความเร็ว 50) 

2. ใส่ Sound sensor ในระดบั มากกวา่ 30 db 

3. ใหร้ถเล้ียวซา้ย ดว้ยการใชค้  าสั่งเป็น On for Degrees (430 Degrees) 

3.1 Motor B = 50 

3.2 Motor C = 0  

 

 


