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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่5  หุ่นยนต์ตลีงักา Gymnastics Bot 

รูปแบบภารกจิ  

หุ่นยนตตี์ลงักา 

ค าอธิบาย 

หุ่นยนตตี์ลงักา เป็นการเรียนรู้การท างานของ Large Servo Motor (มอเตอร์ขนาดใหญ่)แบบ 2 

Motorโดยการออกแบบหุ่นยนตใ์หเ้หมือนนกักีฬาก าลงัโหนบาร์เด่ียว(กีฬายมินาสติกประเภทบาร์เด่ียว) แลว้

หุ่นยนตจ์ะสร้างแรงเหวีย่งจาก Motor ทั้ง 2 ตวัใหต้วัของหุ่นยนตเ์หวีย่งตวัเองจนสามารถตีลงักาได ้

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

การท างานของโปรแกรม 

 การเขียนโปรแกรมให ้Motor ทั้ง 2 ขา้งเดินหนา้แลว้ถอยหลงั อาจจะใส่ตวัหน่วงเวลาหรือไม่ใส่ก็ได ้

โดยการทดลองหาอตัราความเร็วท่ีเหมาะสมจนสามารถสร้างแรงเหวีย่งได้ 

1. สร้าง Loop เพื่อใหก้ารท างานวนต่อเน่ืองไปเร่ือยๆ 

2. ตั้งค่า Motor , Wait , Motor ใหเ้หมาะสม 

 

 

 

 

 

   


