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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่6  หุ่นยนต์ Door Alarm Bot   

รูปแบบภารกจิ  

เม่ือมีวตัถุเคล่ือนท่ีเขา้มาในระยะท่ี Ultrasonic Sensor  

ก าหนดไว ้Motor ยกแผงกั้นข้ึน  

ค าอธิบาย 

 เป็นการเรียนรู้การท างานผสมผสานกนัระหวา่ง Large Servo Motor กบั Ultrasonic Sensor ท่ีท างาน

โดยอาศยัคล่ืนเสียงท่ีมีความถ่ีสูงในยา่นท่ีมนุษยไ์ม่สามารถไดย้นิเสียง Ultrasonic Sensor จะท างานโดย

อาศยัการกระจาย หรือการเคล่ือนท่ีของคล่ืนเสียงไปกระทบกบัพื้นผวิของวตัถุ แลว้สะทอ้นคล่ืนกลบัมายงั

ตวัรับ ท าใหท้ราบระยะห่างของวตัถุได ้

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

2 
 
 

 

เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

 

การท างานของ ในโปรแกรม 

 เม่ือมีวตัถุเคล่ือนท่ีเขา้มาในระยะท่ี Ultrasonic Sensor ก าหนดไวจ้ะท าให ้Motor ยกแผงกั้นข้ึนเป็น

เวลาวนิาทีแลว้แผงกั้นจะปิดลงมาเหมือนเดิม 

1. ใหร้ถเดินหนา้ดว้ยการใชค้  าสั่งเป็น On (ความเร็ว 30) 

2. เขียนโปรแกรมให ้Ultrasonic Sensor มองเห็นระยะ 10 เซนติเมตร ให้แผงกั้นยกข้ึนดว้ยความ 

เร็ว -97(360 Degrees) 

3. ตั้งค่าหน่วงเวลา 5 วนิาที แลว้ใหแ้ผงกนัปิดลงมาเหมือนเดิม 

 

 

 

   


