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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่  8  หุ่นยนต์กบ 

รูปแบบภารกจิ  

 

หุ่นยนตส์ามารถกระโดดไปขา้งหนา้ได ้และเม่ือเจอส่ิงกีด

ขวางจะตอ้งไม่ชนส่ิงกีดขวางนั้นๆ 

ค าอธิบาย 

จะเป็นการสร้างหุ่นยนตข้ึ์นมาเพื่อจ าลองการท างานของกบ ในลกัษณะของการเคล่ือนท่ีโดยใชก้าร

กระโดดและมี sensor ช่วยในการตรวจจบัส่ิงกีดขวางเพื่อไม่ใหหุ่้นยนตช์นนัน่เอง  

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

การท างานของโปรแกรม 

ให ้Motor B+C หมุนเดินหนา้ไปเร่ือยๆ จนกวา่ Ultrasonic Sensor จะวดัค่าไดน้อ้ยกวา่ 30 เซนติเมตรแลว้ให้

หุ่นยนตห์ยดุการเคล่ือนท่ีแลว้ก็ให ้Motor B+C หมุนถอยหลงัดว้ยความเร็ว 50 จ านวน 5 รอบ 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


