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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่ 13 หุ่นยนต์มองเห็นได้อย่างไร ตอนที ่1 

รูปแบบภารกจิ   

เม่ือหุ่นยนตม์องเห็นส่ิงกีดขวางในระยะท่ีนอ้ยกวา่ 5 เซนติเมตร ให้

มอเตอร์ A หมุนหน่ึงรอบ 

ค าอธิบาย 

เราจะมาท าการทดสอบกนัวา่หุ่นยนตน์ั้นสามารถมองเห็นไดอ้ยา่งไร 

หุ่นยนตน์ั้นสามารถมองเห็นไดเ้พราะวา่มี Ultrasonic Sensor  คือ Sensor ท่ีใชก้ารส่งคล่ืนเส่ียงออกไป คลา้ย

กบัคา้งคาว และเม่ือคล่ืนเสียงไปกระทบกบัวตัถุ ก็จะสะทอ้นกลบัมา   Sensor ก็จะค านวณระยะทางจากการ

สะทอ้นกลบัมาของคล่ืนเสียงนัน่องโดยมีหน่วยท่ีใชใ้นการวดัสองแบบคือ เซนติเมตร และน้ิว 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

การท างานของโปรแกรม 

หุ่นยนตจ์ะรอจนกวา่จะวดัระยะทางไดน้อ้ยกวา่ 10 เซนติเมตร แลว้จึงให ้มอเตอร์ A หมุนไปดว้ยความเร็ว 

50จ านวน 1 รอบ และก็ท างานซ ้ าทั้งสองค าสั่งน้ีไปเร่ือยๆ 

 

 



 

2 
 
 

 

เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


