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เตรียมตัวกอนเขาช้ันเรียน  

 

ตอนท่ี  15  หุนยนตมองเห็นไดอยางไร ตอนท่ี 2 

 

รูปแบบภารกิจ  

เขียนคําส่ังใหหุนยนตสมารถควบคุมไดโดยการใชรีโมทคอนโทล  ใหสามารถ เดินหนา 

ถอยหลัง เล้ียวซาย เล้ียวขวาได 

คําอธิบาย  

เราจะมาทําการเขียนคําส่ังใหหุนยนตสามารถควบคุมไดโดยการใชรีโมทคอนโทล  คือถาเราไมกดปุมใดๆ

บนรีโมท ใหหุนยนต หยุดอยูเฉยๆ แตถาเรากดปุมดานบนท้ังสองอัน ให หุนยนตเดินหนา แตถาเรากดปุม

ดานลางท้ังสองอัน ใหหุนยนตถอยหลัง แตถากดปุมบนซายใหหุนยนตเล้ียวไปทางดานซาย แตถากดปุมบน

ขวา ใหหุนยนตเล้ียวไปทางดานขวานั่นเอง 

โปรแกรมที่ใชในการทํางาน 
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เตรียมตัวกอนเขาช้ันเรียน  

 

การทํางานของโปรแกรม 

ถาเราไมกดปุมใดๆบนรีโมท ใหหุนยนต หยุดอยูเฉยๆ แตถาเรากดปุมดานบนท้ังสองอัน ให หุนยนต

เดินหนา แตถาเรากดปุมดานลางท้ังสองอัน ใหหุนยนตถอยหลัง แตถากดปุมบนซายใหหุนยนตเล้ียวไปทาง

ดานซาย แตถากดปุมบนขวา ใหหุนยนตเล้ียวไปทางดานขวานั่นเอง และก็ทํางานซํ้าคําส่ังท้ังหมดไปเรื่อยๆ

นั่นเอง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เทคนิคหุนยนตเดิน ตอนที 1 

Tricks & Tips 

เปนรูปแบบการเดินของหุนยนตอีกแบบหนึ่งซึ่งใช 

Large Motor เพียงตัวเดียวในการประกอบ และมี

การใชลออันเล็กๆติดท่ีตัวขาเพื่อเปนการยึดเกาะท่ี

พื้น โดยรูปแบบนี้สามารถนําไปปรับประยุกตใหเขา

กับรูปแบบหุนแตละตัวไดตามความเหมาะสม 


