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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่17 การท างานของ Gyro Sensor ตอนที ่1 

รูปแบบภารกจิ  

การท างานของ Gyro sensor (วดัมุมเล้ียว) 

ค าอธิบาย 

การงานของ Gyro Sensor นั้นมีเป็นการวดัมุมองศาท่ีหุ่นยนตเ์คล่ือนตวั ไม่วา่จะเป็นข้ึนเนินหรือ

เล้ียวโดยการท ามุม 

โดยจะตอ้งติดตั้ง Gyro sensor ตามลูกศรท่ีอยูบ่นตวั Sensor เพื่อก าหนดการท ามุมนัน่เอง หากติดตั้ง

ผดิหุ่นยนตจ์ะไม่ท ามุม หรือติดตั้งโดยไม่เซ็ทหุ่นยนตใ์ห้อยูใ่นแนวท่ีเราตอ้งการ  Sensor อาจจะ Error ได้

เพราะ Sensor จะท างานตามมุมท่ีก าหนดตามช่วงเวลาท่ีเราเสียบสายนัน่เอง 

 

รูปแบบสนามในการทดลอง 

 

 

 

 

 

 

หุ่นยนตจ์ะตอ้งเดินวนลอบลูกบาศกโ์ดยก าหนดมุม 90องศา เพื่อเดินวนรอบเป็นลกัษณะ ส่ีเหล่ียนจตุัรัสให้

ครบจ านวน 1 รอบโดยองศาตอ้งไม่ผดิเพี้ยน 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

  

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

หุ่นยนตจ์ะเดินไปดา้นหนา้ 4 Rotation (ลอ้หมุน4รอบ) หลงัจากนั้นจะท าการ Reset ค่าองศาของ Gyro 

sensor เพื่อใหค้่าองศาเป็น 0 ก่อนเล้ียว การเล้ียวหุ่นยนตจ์ะตอ้งท ามุม 90 องศาซ่ึง เราไม่สามารถก าหนดให้ 

Sensor ท างาน 90 องศาไดเ้ลยเพราะ การท างานของ Sensor แต่ละตวัมีค่าความเพี้ยนไม่เท่ากนั บางตวัอาจจะ 

+- เป็น% แลว้เพี้ยนนอ้ยเพี้ยนมากไม่เท่ากนั ดงันั้นเราจะตอ้ง หาค่าท่ีแทจ้ริงของหุ่นยนตโ์ดยการ Port view 

เพื่อตรวจสอบค่าท่ีแทจ้ริง หลงัจากนั้นตอ้งท างานทดลอง เพราะการ Port view กบัการท างานอตัโนมติัของ

หุ่นยนต ์ค่าอาจจะมีความเพี้ยนอีก ดงันั้น การท างานของ Sensor มีความละเอียดอ่อน เราตอ้งทดลองและ

แกไ้ขจนหุ่นยนตส์มบูรณ์นะครับ 

 
 

 


