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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่18 การท างานของ Gyro Sensor ตอนที ่2 

รูปแบบภารกจิ  

การท างานของ Gyro sensor (วดัองศาการข้ึนเนิน) 

ค าอธิบาย  

การงานของ Gyro Sensor นั้นมีเป็นการวดัมุมองศาท่ีหุ่นยนตเ์คล่ือนตวั ไม่วา่จะเป็นข้ึนเนินหรือ

เล้ียวโดยการท ามุม 

โดยจะตอ้งติดตั้ง Gyro sensor ตามลูกศรท่ีอยูบ่นตวั Sensor เพื่อก าหนดการท ามุมนัน่เอง หากติดตั้ง

ผดิหุ่นยนตจ์ะไม่ท ามุม หรือติดตั้งโดยไม่เซ็ทหุ่นยนตใ์ห้อยูใ่นแนวท่ีเราตอ้งการ  Sensor อาจจะ Error ได้

เพราะ Sensor จะท างานตามมุมท่ีก าหนดตามช่วงเวลาท่ีเราเสียบสายนัน่เอง 

รูปแบบสนามในการทดลอง 

 

 

  

 

  

 

 

 

หุ่นยนตจ์ะตอ้งเดินบนพื้นราบดว้ยความเร็วแต่เม่ือใดท่ีหุ่นยนตข้ึ์นเนิน หุ่นยนตจ์ะตอ้งลดความเร็วลงเพื่อ

เดินผา่นส่ิงกีดขวางและโชวไ์ฟสีแดงบนเคร่ืองเพื่อแจง้เตือนวา่อยูใ่นโซนอนัตราย แต่เม่ือเดินพน้พื้นท่ี

อนัตรายหุ่นยนตจ์ะตอ้งส่งเสียง และโชวไ์ฟเป็นสีเขียวให้รู้วา่ปลอดภยันัน่เอง 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

หุ่นยนตจ์ะเดินไปดา้นหนา้เร่ือยๆจนกวา่จะพบเนิน ท่ีมีความสูง 2องศา โดยการตั้งค่าในโปรแกรมเป็น –2

องศา เน่ืองจาก Gyro sensor ท่ีอยูบ่นตวัรถนั้นติดกลบัดา้นเพื่อความง่ายในการติดตั้ง ดงันั้นค่าท่ีตั้งใน

โปรแกรมจึงตอ้งมีการสลบัฝ่ังไวน้ัน่เอง เม่ือหุ่นยนตเ์จอเนินจะโชวไ์ฟสีแดง และเดินไปดา้นหนา้ โดยหมุน

ลอ้ 4รอบ และเม่ือเดินผา่นส่ิงกีดขวางจะร้องวา่ Good job และเปิดไฟบนเคร่ืองเป็นสีเขียว รูปแบบการติดตั้ง 

Sensor นอ้งๆสามารถติดตามไดจ้ากรายการเมืองหุ่นยนตต์อน การท างานของ Gyro sensor ไดเ้ลย 

  

 


