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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่21  ใช้  Bluetooth ควบคุมหุ่นยนต์ ตอนที ่2 

รูปแบบภารกจิ  

การใช ้Bluetooth ควบคุมหุ่นยนตต์อนท่ี 2 

ค าอธิบาย 

การสั่งงานหุ่นยนตผ์า่นเคร่ือง EV3 อีกเคร่ือง  

โดยการใชร้ะบบ Bluetooth connection  

 

รูปแบบสนาม 

 

 

 

 

 

 

จากภาพสนามหุ่นยนตจ์ะตอ้งเดินวนรอบจุดวงกลม เป็นลกัษณะ เลข 8 โดยหา้มชนต าแหน่งวงกลม 

(ขวดน ้า) เพื่อท าภารกิจใหส้ าเร็จ 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

                                          ตัวส่ง               ตัวรับ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

ในการใชง้านโปรแกรม Bluetooth connection จะตอ้งใชเ้คร่ือง EV3 หรือ เคร่ือง Controller 2 เคร่ืองในการ

รับและส่งขอ้มูลกนั โดยตวัส่งจะเป็นตวั สั่งการใหต้วัรับท างาน 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

จากภาพโปรแกรม 

ตัวส่ง ท  าหนา้ท่ีไหนการส่งขอ้ความ ในลกัษณะ Text เป็นตวัอีกษรเพื่อส่งค าสั่งออกไปใหต้วัรับ 

ตัวรับ ท  าหนา้ท่ีรับค าสั่งจากตวัส่งผา่นระบบ Bluetooth connection ท่ีไดเ้ช่ือมต่อกนัไวเ้พื่อน าขอ้ความท่ี

ไดม้าประมวลระบุใน Switch ท่ีตั้งค่าไวห้ากขอ้ความตรงกบั Switch ตวัไหนหุ่นยนตก์็จะท างานตามค าสั่ง

นั้นๆ แต่ถา้หากไม่มีท่ีระบุในเง่ือนไขหุ่นยนตก์็จะท างานท่ี Default case นัน่เอง 

 

 


