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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่22 หุ่นยนต์นักส ำรวจ 

รูปแบบภำรกจิ  

เขียนค าสั่งใหหุ่้นยนตส์มารถหลบหลีกส่ิงกีดขวางและ

หาทางออกได ้

 

ค ำอธิบำย  

เราจะมาท าการเขียนค าสั่งให้หุ่นยนตส์ามารถหาทางออกไดเ้ม่ือเจอส่ิงกีดขวาง ไม่วา่จะเจอส่ิงกีดขวางใน

ระดบัสูง หรือ ส่ิงกีดขวางในระดบัต ่าหุ่นยนตก์็ตอ้งสามารถหลบไดน้ัน่เอง เช่นเม่ือหุ่นยนตเ์จอส่ิงกีดขวาง

อยูด่า้นหนา้ หุ่นยนตจ์ะตอ้งหยดุและท าการคิดวา่จะเล้ียวไปทางวา้ยหรือทางขวาดี 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในกำรท ำงำน  
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

กำรท ำงำนของโปรแกรม 

ในท่ีน้ีเราจะแบ่งการท างานออกเป็น 2 ส่วนเพื่อใหง่้ายต่อการศึกษา 

ในส่วนที ่1 

 

 

 

หุ่นยนตจ์ะเดินตรงไปเร่ือยๆ พร้อมกบัวดัระยะทางดว้ย Ultrasonic Sensor วา่นอ้ยกวา่ 9 เซนติเมตรหรือไม่ 

และกท้  าการวดัวา่ไดมี้การกดปุ่ม Touch Sensor ดว้ยหรือไม่ แลว้ก็ท  าการส่งค่าท่ีทั้งสอง Sensor วดัไดไ้ป

ด าเนินการในเง่ือนไข Or ของค าสั่ง Logic ( เง่ือนไข Or คือ มีการกระท าอยา่งใดอยา่งหน่ึง ก็ถือวา่ ถูกตอ้งตา้

มเง่ือนไข คือ มีการกด หรือ มีการเห็น)  ถา้มีการกด Touch Sensor หรือ Ultarsonic Sensor วดัค่าไดน้อ้ยกวา่ 

9 เซนติเมตร์ให้หุ่นยนตห์ยดุการเคล่ือนท่ีและถา้มีการกด Touch Sensor ดว้ย ใหส่้งเสียงร้องแลว้ก็ถอยหลงั

ดว้ยความเร้ว 100 จ  านวน 0.7 วนิาที 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ในส่วนที ่2 

 

หลงัจากท่ีเจอส่ิงกีดขวางและหยดุแลว้  หุ่นยนตจ์ะท าการ หนุน Ultrasonic Sensor ไปทางขวาและวดัค่า 

และก็หมุนกลบัมาทางซา้ยและวดัค่า แลว้ก็หมุนกลบัมาตรงกลางท่ีเดิมและก็ท าการเปรียบเทียบค่าจากการท่ี

ใช ้Ultrasonic Sensor โดยใชค้  าสั่ง Compare ระยะทาง  ทางขวามากกวา่ทางซา้ย ใหหุ่้นยนตเ์ล้ียวขวา แต่ถา้

ระยะทางทางซา้ยมากกวา่ทางขวาใหหุ่้นยนตเ์ล้ียวไปทางซา้ย และก็ใหหุ่้นยนตท์ างานซ ้ าค  าสั่งทั้งหมดน้ีไป

เร่ือยๆ 

 

 

 

 

 

 

 

  


