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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่23  หุ่นยนต์เคลือ่นย้ายส่ิงของ 

รูปแบบภารกจิ  

หุ่นยนตเ์คล่ือนยา้ยส่ิงของ 

ค าอธิบาย 

การเคล่ือนยา้ยส่ิงของ โดยใชลู้กบาศกเ์ป็นส่ิงของท่ีก าหนดในการท าภารกิจ 

โดยก าหนดใหลู้กบาศกสี์แดง เป็นวตัถุอนัตรายท่ีหุ่นยนตจ์ะตอ้งเก็บ แต่สีน ้าเงินเป็นวตัถุปลอดภยั

หา้มหุ่นยนตเ์ก็บ ซ่ึงจะใช ้Color sensor ในการตรวจสอบวตัถุ 

 

 

รูปแบบสนามในการทดลอง 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

หุ่นยนตจ์ะเดินไปดา้นหนา้ 3 Rotation เพื่อไปยงัจุดท่ีมีลูกบาศกว์างอยู ่ซ่ึงถา้ระยะไกลออกไปก็สามารถ

ปรับแต่งจ านวน Rotation ใหเ้หมาะสมกบัการท างานได ้

จากนั้นเม่ือไดต้  าแหน่งท่ีสามารถใช ้Color sensor อ่านค่าสีไดแ้ลว้ก็จะใชโ้ปรแกรม Switch ในการท างาน

โดยใน Switch จะมีสีน ้าเงินกบัสีแดง และสีด า สีด าในโปรแกรมจะเป็น Default case คือไม่ท างานใดๆ

ทั้งส้ิน สีน ้าเงิน หุ่นยนตจ์ะถอยหลงั 3 Rotation และ สีแดง หุ่นยนตจ์ะใช ้M-Motor เก็บวตัถุ แลว้ถอยหลงั 3 

Rotation กลบัไปยงัจุดเร่ิมตน้ 

 

 

 

   


