
 

1 
 
 

 

เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่33 หุ่นยนต์เดนิตามเส้น  

รูปแบบภารกจิ  

หุ่นยนตเ์ดินตามเส้น 

ค าอธิบาย 

การเดินตามเส้นโดยใช้ Color sensor 2ตวั และนบัเส้นตดัเพื่อก าหนดทิศทางในการเล้ียวไปตาม

เส้นทางท่ีถูกตอ้ง 

โดยติด Color sensor เพิ่มอีกสองตวัในฝ่ังซา้ยและขวาของหุ่นยนตเ์พื่อเป็นตวัก าหนดทิศทาง 

รูปแบบสนามในการทดลอง 

 

 

 

 

 

 

 

 

จากภาพสนาม หุ่นยนตจ์ะเร่ิมเดินจากทางซา้ยไปขวาโดยหุ่นยนตจ์ะตอ้งเดินตามเส้นและตรวจจบัเส้นด าท่ี

เป็นเส้นตดัในการท ามุมเล้ียวในทิศทางท่ีถูกตอ้ง 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน  

 

 

 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

หุ่นยนตจ์ะเดินตามเส้นจนกวา่ Color sensor ตวัท่ี 1และ4 เจอเส้นสีด าหุ่นยนตจ์ะท าการบนัทึกค่า

สุดทา้ยท่ีเห็นก่อนออกจาก Loop ลงใน ตวัแปรNumeric ท่ีไดต้ั้งค่าไวคื้อ Cou,Cou2 หลงัจากนั้น จะน าค่าท่ี

ไดม้าเปรียบเทียบกนัวา่ค่าฝ่ังไหนมากกวา่หรือนอ้ยกวา่กนั หากฝ่ังท่ีเจอสีขาวจะมีค่าแสงท่ีมากกวา่ ส่วนฝ่ังท่ี

เจอสีด าจะมีค่าแสงท่ีนอ้ยกวา่ ดงันั้นถา้เราน าค่าแสงมาเปรียบเทียบจะรู้ไดว้า่ หุ่นยนตเ์จอเส้นตดัท่ีเป็นสีด า

ฝ่ังไหน หลงัจากนั้นใช ้Compare เปรียบเทียบ เพื่อออกค่าเป็น Logic และน ามาโยงใส่ Switch เพื่อก าหนด

ทิศทางในการเล้ียวของหุ่นยนตน์ัน่เอง 

นกัเรียนสามารถติดตามการทดลองหุ่นยนตไ์ดใ้นรายการเมืองหุ่นยนตต์อน หุ่นยนตเ์ดินตามเส้น 

 

  

 


