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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่34  หุ่นยนต์เดนิส ำรวจเส้นทำง 

รูปแบบภำรกจิ  

หุ่นยนตส์ ารวจเส้นทาง 

ค ำอธิบำย 

การท างานของหุ่นยนตส์ ารวจเส้นทางคือตอ้งเดินไปดา้นหนา้และเม่ือเจอทางแยกจะตอ้งตรวจสอบ

สีตรงทางแยกวา่ต าแหน่งสีบอกทางใหไ้ปทางไหน เช่นสีอยูซ่า้ยตอ้งไปซา้ยหรืออยูข่วาตอ้งไปทางขวา 

โดยหุ่นยนตจ์ะติด Color sensor เพียงสองตวัเท่านั้น 

รูปแบบสนำมในกำรทดลอง 

 

 

 

 

 

 

 

จากภาพสนาม จะเห็นไดว้า่ มีทางโคง้ และเส้นปะรวมถึงทางแยก ซ่ึงหุ่นยนตจ์ะตอ้งเดินตามเส้นเพื่อไปยงั

ทางแยกและตอ้งเล้ียวตามฝ่ังท่ีติดแผน่สีน ้าเงินไวต้รงทางแยก 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในกำรท ำงำน 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

กำรท ำงำนของโปรแกรม 

จากภาพดา้นบนเป็นการเดินตามเส้น จนกวา่หุ่นยนตจ์ะเจอพื้นท่ีสีด าทั้งสองตวั เม่ือเจอแลว้โปรแกรมจะสั่ง

ใหท้  างาน ใน Block LR ซ่ึงเป็นการตรวจสอบค่าสีของ Color sensor ตวัท่ี 2และ3 เม่ือColor sensor เจอสีน ้า

เงินตรงทางแยกไม่วา่จะอยูซ่้ายหรือขวาโปรแกรมใน Block LR จะสัง่ใหหุ่้นยนตเ์ล้ียวไปตามมุมท่ี Sensor

เจอสีล าดบัขั้นตอนในการท างานของ LR คือ ถา้Color sensor ตวัท่ี2 ไม่เจอสีน ้าเงินจะผา่นมาตวัท่ี3 ดงันั้น 

Sensor แต่ละตวัมีหนา้ท่ีในการตรวจสอบสีในฝ่ังของตวัเอง เพื่อเดินไปยงัทิศทางนั้นๆ แต่หาก Sensor ทั้ง2 

ตวัไม่เจอสี ก็จะผา่นเส้นไปเฉยๆ ซ่ึงบ่งบอกใหเ้รารู้วา่หุ่นยนตอ์าจจะหยดุไม่ตรงเส้นหรือเดินเลยเส้นก่อน

อ่านต าแหน่งสีท่ีพื้นนัน่เอง 

  

 

 


