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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่ 37  หุ่นยนต์เดนิรักษาระยะห่าง 

รูปแบบภารกจิ  

น าหุ่นยนตห์ลายๆตวัมาวางเรียงกนัเป็น

แถวตอนลึกและใหเ้คล่ือนท่ีไปในทิศทาง

เดียวกนัแต่มีขอ้แมว้า่ตอ้งรักษาระยะห่างไวด้ว้ย 

ค าอธิบาย 

ใหหุ้นยนตต์วัท่ี 1 เดินตรงไปเร่ือยจนกวา่จะเจอเส้นสีด าแลว้จึงหยดุเดิน ส่วนหุ่นยนตต์วัท่ี 2 และ 3

ใหเ้คล่ือนท่ีไปขา้งหนา้เช่นกนัแต่ตอ้งรักษาระยะห่างเอาไวโ้ดยก าหนดเง่ือนไขไปวา่ ถา้วดัระยะทางไดอ้ยู่

ในช่วงท่ีเราก าหนด ใหหุ่้นยนตเ์ดินตรงไปเร่ือยแต่ถา้วดัระระทางไดม้ากกวา่หรือนอ้ยกวา่ช่วงท่ีเราก าหนด

นั้นใหห้ยดุเดิน  

 

รูปแบบสนามในการทดลอง 
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20 ซ.ม. 20 ซ.ม.
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

หุ่นยนต์ตัวที ่1 

 

 

 

หุ่นยนต์ตัวที ่2 และ 3 

 

 

 

 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

ใหหุ่้นยนตต์วัท่ี 1 เดินหนา้ไปเร่ือยๆจนกวา่จะเจอเส้นสีด าและค่อยหยดุการเคล่ือนท่ี   ส่วนหุ่นยนต์

ตวัท่ี 2 และ 3 ใหท้  าการวดัระยะทางก่อนวา่อยูใ่นช่วงท่ีเราก าหนดไวห้รือไม่ ถา้อยูใ่นช่วงใหเ้ดินหนา้ไป

เร่ือยๆ  แตถ้่าไมอ่ยูใ่นช่วง ให้หุน่ยนต์หยดุการเคลือ่นท่ี 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

 

  


