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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่ 39 การท างานของ My Block Builder ตอนที ่1 

รูปแบบภารกจิ  

ท ำกำรรวมค ำสัง่กำรเลีย้วของหุน่ยนต์ที่ใช้ Gyro Sensor ที่มี 3 Biock ให้กลำย        

เป็น 1 Block 

ค าอธิบาย 

เราจะเขียนค าสั่งใหหุ่้นยนตน์ั้นเดินตรงไป 2 รอบและเล้ียวไปทางดา้นขวา 90 องศา โดยใช ้Gyro 

Sensor มาช่วยในการวดัองศาเราจะท างานซ ้ าทั้งหมด 2 รอบ   เน่ืองจากการเล้ียวโดยใช ้Gyro Sensor จะมี

ค าสั่งทั้งหมด 3 Block  เราจึงใช ้My Block มาช่วยในการรวมค าสั่ง  เราจะท างานซ ้ าทั้งหมด 2 รอบ  

 

 

 

 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

 

การท างานของโปรแกรม 

หุ่นยนตน์ั้นเดินตรงไป 2 รอบและเล้ียวไปทางดา้นขวา 90 องศา ท างานซ ้ าทั้งหมด 2 รอบ 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

การสร้าง My Block Builder 

ขั้นที ่1 เลือกค าสั่งท่ีเราตอ้งการจะรวมเป็น My Block 

 

 

 

 

ขั้นที ่2 เลอืกค ำสัง่ Tools  และเลอืก  My Block Builder 

 

ขั้นที ่3 ตั้งช่ือ My Block และเลือกสัญลกัษณ์ตามท่ีตอ้งการ 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

เรากจ็ะได้ My Block ตามท่ีเราตอ้งการ 

 

 

 

  

  

 

 

 

 

 

 

 

 


