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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่47  หุ่นยนต์คดัแยกขยะ ตอนที่ 1 การประกอบ 

รูปแบบภารกจิ  

การประกอบ (การออกแบบกลไกแขนหุ่นยนต)์  

ค าอธิบาย 

การออกแบบหุ่นยนตเ์ป็นอีกส่ิงท่ีส าคญัมากเพราะถา้เราออกแบบหุ่นยนตใ์หมี้ความแข็งแรง

กะทดัรัดสามารถท างานไดอ้ยา่งรวดเร็วและแขง็แรง การท าโปรแกรมก็จะมีความง่ายมากข้ึน 

โดยการออกแบบหุ่นยนตท่ี์ส าคญัคือการใชง้าน และความแขง็แรงของตวัหุ่นยนตร์วมไปถึงขนาด

ของหุ่นยนตท่ี์จะใชใ้นการท าภาระกิจเพราะบางภาระกิจมีพื้นท่ีเล็ก หากเราออกแบบหุ่นยนตท่ี์มีขนาดใหญ่

อาจจะท าใหก้ารท าภาระกิจหรือการเขียนโปรแกรมยากมากกวา่เดิม 

รูปแบบหุ่น 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

การท างานของ ในโปรแกรม 

โปรแกรมกลไกแขนนั้นเป็นการใช ้M-Motor ซ่ึงมีขนาดเล็กกะทดัรัดจากภาพเป็นการตั้งค่า Motor ให้

ท างานเป็นวินาที หรือ On for seconds และ Power ของ Motor = 20 และ -20 ค่า 20 ของPower คือการท าให้ 

Motor เอาแขนลงเพื่อเตรียมเก็บ ส่วนค่า -20 เป็นการเก็บลูกบาศกแ์ละเอาแขนข้ึน ทั้งน้ีความเหมาะสมใน

การตั้งค่าข้ึนอยูก่บัลกัษณะและเทคนิคของแต่ละคน  

 

 

 

 

 

  

 


