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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่48  หุ่นยนต์คดัแยกขยะ ตอนที่ 2  การเดนินับเส้นตดั 

รูปแบบภารกจิ  

การเดินนบัเส้นตดั  

ค าอธิบาย 

การเดินนบัเส้นตดัเป็นขั้นตอนแรกและเป็นขั้นตอนท่ีส าคญัในการท าภารกิจเพราะถา้หุ่นยนตไ์ม่
สามารถเคล่ือนท่ีไปไดอ้ยา่งถูกตอ้งก็จะไม่สามารถท าภารกิจไดน้ัน่เอง 

โดยการเดินนบัเส้นตดัประกอบไปดว้ยโปรแกรมต่างๆมากมายไม่วา่จะเป็น Motor Sensor และ 
Switch ลว้นแต่จ าเป็นทั้งส้ิน เรามาเร่ิมกนัเลยดีกวา่ 

 

รูปแบบสนามในการทดลอง 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน 

 

 

 

 

 

  

 

  

  

 

การท างานของ ในโปรแกรม 

หุ่นยนตจ์ะเดินตามเส้น โดยใช ้Color Sensor ทั้ง 2ตวัในการเดิน ดั้งนั้น Switch จึงมีทั้งหมด 3ตวัเพื่อท า
หนา้ท่ีเปรียบเทียบค่าแสงของ Sensor แต่ละตวัและน าค่าท่ีไดไ้ปก าหนดการเดิน 

รูปแบบการท างานของ Switch จะก าหนดการท างานตามเง่ือนไขท่ีตั้งไวด้า้นหนา้คือหากSensor เจอค่าแสงท่ี
นอ้ยกวา่ค่ากลางจะท างานในเคร่ืองหมายถูก แต่ถา้เจอค่าแสงท่ีมากกวา่ค่ากลางจะท างานในเคร่ืองหมายผิด
นัน่เอง 

 

 

 

 

 

Hitechnic Compare 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

จากนั้นการตั้งค่า Motor ข้ึนอยูก่บัลกัษณะของแสงท่ีเจอวา่สูงหรือต ่ากวา่ค่ากลางและลกัษณะของตวัหุ่นยนต์
เป็นอยา่งไร เพื่อก าหนดทิศทางใหหุ่้นยนตห์นักลบัมาเดินตามเส้น 

Hitechnic Color sensor เป็นตวัเช็คเส้นตดัสีด าท่ีอยูด่า้นหนา้นัน่เอง หากค่าแสงนอ้ยกวา่ค่ากลางแสดงวา่
หุ่นยนตเ์จอเส้นสีด า โปรแกรมใน Loop แรกจะจบการท างานเพราะตวั Compare ตรวจสอบพบค่าท่ีนอ้ยกวา่
ค่าท่ีก าหนด หรือค่ากลางนัน่เองจากนั้นจะเดินผา่นเส้นและกลบัมาท างานจนกวา่จะครบ 3คร้ัง  

 

 

  


