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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

ตอนที ่50 หุ่นยนต์คดัแยกขยะ ตอนที่ 4 การเกบ็ขยะ 

รูปแบบภารกจิ  

การเก็บขยะ 

ค าอธิบาย 

การเก็บขยะเป็นภารกิจต่อเน่ืองจากการส ารวจพื้นท่ีจากตอนท่ีแลว้ซ่ึงหุ่นยนตจ์ะตอ้งน าขอ้มูลท่ีได้

จากการส ารวจ มา Output เพื่อเก็บขยะใหถู้กตอ้ง 

โดยก าหนดให ้ค่าNumeric เป็นตวัแปรท่ีบนัทึกขอ้มูลตามความจริงท่ีหุ่นยนตส์ ารวจไดเ้พื่อน ามา

เก็บขยะ 

รูปแบบสนามในการทดลอง 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

Numeric 

Numeric 

 

โปรแกรมทีใ่ช้ในการท างาน  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

การท างานของ Numeric ในโปรแกรม 

เป็นการออกค่า โดยใช ้Variable Read Numeric (ตวัอ่านค่าของ Numeric) เพื่อดึงขอ้มูลจากการส ารวจมาใช้

เก็บขยะ เพราะการคดัแยกขยะนั้นหุ่นยนตจ์  าเป็นท่ีจะตอ้งรู้วา่ถงัขยะส าหรับทิ้ง ขยะช้ินใหญ่,เล็ก แต่ละแบบ

อยูฝ่ั่งไหน หลงัจากนั้น ตอนเก็บหุ่นยนตก์็จะตอ้งเก็บตามล าดบัท่ีถูกตอ้งเพื่อง่ายต่อการน าไปทิ้ง 
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เตรียมตวัก่อนเขา้ชั้นเรียน 

 

 

 

ตวั Numeric จะส่งค่าไปท่ี Switch เพื่อท างานตามขอ้มูลท่ีไดรั้บมา โดยสีขาวจะบนัทึกเป็น 0 และสีแดงจะ

บนัทึกเป็น 1 ดงันั้นตอนเก็บก็จะมีล าดบัการท างานคือ ถา้เคสท่ี1 เป็น0 แสดงวา่ ลูกบาศกจ์ะตอ้งเป็นช้ินเล็ก 

ในขณะเดียวกนั ถา้เป็น 1 ลูกบาศกจ์ะตอ้งเป็นช้ินใหญ่นัน่เอง ส่วนตวั Motor ในการเก็บและการเดินต่างๆจะ

มีอธิบายใน รายการอยา่ลืมติดตามชมนะครับ 

 

 

 

 

  


